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Bestellnummern MC-UMD System

Verzeichniss der Bestellnummern

MC-UMD Vollversion
MC-UMD Halbversion

Lichtverteiler vorne incl. Adapterkabel
Lichtverteiler hinten
Lichtverteiler hinten f. Anhénger / Auflieger

Zusatzmodul fur Hanger / Auflieger
incl. AnschluRkabel mit konf. Stecker
Leistungsschalter 5 Ampere
Motorsteuerung

Sicherungsplatine

Lampchen 10 Stk. 6 Volt
Lampchen 10 Stk. 3 Volt

MC-UMDNO
MC-UMD/HA

MC-UMDI/LV
MC-UMDI/LH
MC_UMD/LA

MC-UMD/ZU1
MC-UMD/L5
MC-UMD/MO
MC-UMD/SI

MC-UMD/LA10-6
MC-UMD/LA10-3

MC-UMD

Der Universelle

Multiswitch-Decoder mit System von

AE Modellbau

Die Fahrzeugausriistung nach Maf}
fur lhren Mini-Truck
Ersatz von 2 Multinaut-Decodern
Enthalt bereits die Grundfunktionen:

Richtungsblinker /Warnblinker
Rucklicht / Bremslicht
Ruckfahrscheinwerfer

Fern / Abblend / Standlicht
Steuerung fir Rundumlicht
Viele Sonderfunktionen méglich
Nach lhren Vorgaben
Male 121 X 41 mm

Anhangeranlage verfugbar
mit den Grundfunktionen:
Richtungsblinker / Warnblinker
Rucklicht / Bremslicht
Ruckfahrscheinwerfer
Servo-Funktionen im Anhanger
Weitere Sonderfunktionen
nach |hren Vorgaben
Male 51 X 44 mm
Steuerung auch mehrerer Anhanger
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Montage der Steckverbinder

Bild 1

Beyeg

CAV.No. | | Indicates No. of pin

Bild 2

Montage der Lampenanschliisse in den gelieferten
Miniatur - Steckverbindern.

Bild 1 Das Montage-Werkzeug fiir die Miniatur-Verbinder.

Bild 2 Der Stecker von hinten gesehen. Der Stecker wird auf
eine gerade Unterlage gelegt, mit den Nuten nach oben. Wie
im Bild 2 gezeigt wird der Lampenanschluf} in die
Drahtfihrung gelegt. Mit dem mitgelieferten
Montagewerkzeug wird nun der Anschlu® hergestellt, indem
der Anschluf3draht in den Kontakt gedriickt wird. Dabei
durchstoflRen die zwei Kontaktgabeln die Isolierung.

Bild 3 So miissen die Adern nach dem Eindriicken im
Steckverbinder liegen.

Bild 4 Zeigt einen fertig montierten Stecker.

Bild 5 Zeigt das Gegenstiick, daR auf der Platine des

MC-UMD montiert ist. Die Nasen dienen als
Verpolungsschutz.

Bild 6 Zeigt die Anwendung des mitgelieferten
Montage-Werkzeuges
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Verbindungskabel zum Anhanger

Zusatzmodul, Allgemeines

Das Zusatzmodul Gibernimmt die Steuerung der Beleuchtung sowie die Sonderfunk-
tionen im Anhanger/Auflieger. Gesteuert wird es tber ein Kabel vom MC-UMD, tber
das auch die Stromversorgung erfolgt. Alternativ kann die Stromversorgung auch
Uiber eine, im Hanger oder Auflieger untergebrachte Batterie erfolgen. Durch das
Zusatzmodul wird, wenn Servos im Hanger oder Auflieger verwendet werden, auch
deren Stromversorgung mit Gbernommen.

Einbau.

Ubnerpriifen Sie zun&chst die Vollstandigkeit.
1.) MC-UMD/zZU1.

2.) Abstandsrélichen

3.) Iso-Buchsen

4.) Satz AnschluBkabel mit 8-Poligem Stecker.

Suchen Sie méglichst einen Platz fiir das Zusatzmodul, an dem Sie die Kiihlfahne
des Spannungsreglers mit dem Chassis des Anhangers verschrauben kénnen. Dies
ist besonders wichtig, wenn Sie im Anh&ger Servos verwenden. Eine Isolierung
zwischen Kuhlfahne und Chassis ist nicht erforderlich.

Wie auf der Skizze zu sehen wird die Platine unter verwendung der Iso-Buchsen
sowie Abstandsrélichen montiert.

Stellen Sie unbedingt ein Verbindung zwischen - Batterie und dem Fahrzeugrahmen
her. Diese MaBnahme erhéht die Betriebssicherheit und die Storfestigkeit.

Schraube
Iso-Buchse

N

-

Platine

E B\Abstandsrﬁllchen
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Einfiihrung / Arbeitsweise

Der MC-UMD ist als eine universelle Hardware anzusehen, die durch eine kunden-
spezifische Programmierung auf den Einzelnen zugeschnitten wird.
Das heil’t im Klartext:

Es sind alle Grundfunktionen wie Blinkgeber, Riickfahrscheinwerfer, Warnblinkan-
lage, Bremslicht, Lichtanlage, usw.. enthalten.

Wir wissen aber nicht welche Fernsteuerung Sie einsetzen. Um |hnen den MC-
UMD Quasi maBzuschneidern, brauchen wir von Ihnen einige Vorgaben, da bei den
verschiedenen Herstellern auch unterschiedliche Funktionen im Sender enthalten
sind. So beinhaltet der Senderseitige Multinaut-Baustein der Firma Graupner 16
Schaltfunktionen, der, der Firma Futaba nur 8.

Des weiteren haben Sie bestimmte Vorstellungen, mit welchem Schalter Sie be-
stimmte Funktionen schalten wollen.

Wenn wir also diese Angaben von lhnen haben, bekommen Sie ein
mafigeschneidertes Produkt, das all InreVorgaben bericksichtigt.

Wie arbeitet der MC-UMD.

Wie auf dem Blockschaltbild (nachste Seite) zu sehen ist, steht am Anfang der
Empfanger. Der Empfanger wird im Blockschaltbild Gber einen Spannungswandler
aus der 12 Volt Batterie versorgt.

Der Empfanger stellt die notwendigen Signale zur Verfiigung.
Als da wéren :

1.Multinaut 1 und Multinaut 2, die beiden Multinaut-Kanale.

Dazu sofort einige Erlduterungen. Vom Prinzip her kann der MC-UMD 16 Funktionen
Verarbeiten. Das heil’t, bei Futaba zwei Multinaut-Kanale, bei Graupner einen Mul-
tinaut-Kanal, bei Multiplex einen Kanal, bei der alteren Robbe Promars, die pro Mul-
tinaut-Modul 6 Kanéle liefert, waren das 2 Multinaut - Kanéle. Das Konzept des MC-
UMD ist allerdings so flexibel, das durchaus mehr als 16 Funktionen eingelesen wer-
den kénnen. Zum Beispiel zwei Multinaut - Signale beim Graupner, das wéren dann
immerhin 32 Schaltfunktionen. Der MC-UMD ist eigentlich nur durch seine Ausga-
bemdglichkeiten begrenzt. Auf die zusatzlichen Informationen kann z.B. im Anhén-
ger zugegriffen werden.

2. Lenkung, dieses Kabel wird durch den MC-UMD geschleift, um die Informatio-
nen fiir den Richtungsblinker zu gewinnen

3. Fahrtenregler, dieses Kabel ist ebenfalls durchgeschleift, um die Informationen
fur den Rickfahrscheinwerfer und das Bremslicht zu gewinnen.

4. Zusatzfunktion 1 und Zusatzfunktion 2. Diese beiden Kabel kénnen, missen
aber nicht genutzt werden. Diese Zusatzfunktionen werden mit in den MC-UMD ein-
gelesen und stehen z.B. im Anhanger wieder zur Verfiigung, nattrlich proportional.

All diese Informationen werden in den MC-UMD eingelesen. Zur Stromversorgung
des MC-UMD ist hierin ein kleiner Spannungsregler eingebaut, der ausschlie8lich
den MC-UMD versorgt. Eine Empfangerstromversorgung haben wir nicht eingebaut,
da eine einfache Stromversorgung (Mittels Spannungsregler) unserer Meinung nach
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Einfiihrung / Arbeitsweise
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Anschliisse Zusatzmodul
Zusatzmodul
Mafe 51 X 44 mm
5 e »
o o T2
Servol — Yo o © @ o T3
Servo 2 _ ® o T4
- Servo — o o T5
* Servo. —— o] |o T6
Impuls ° o T7
VomMC-UMDoder ~ SEUN —— ] D o |5 18
vom IR Empféanger Impuls Weill e o [ o T9
° e T10
+12Volt — L+ ™
- 12 Volt () B=
0 e
% m &=

sipspmenmensnanen

=

Freie Funktionen

I

> 58

= S

1711

Freie Funktionen ;14

379

4T8

5+

Bei Kabelverbindung erfolgt . . .

die Versorgung des 617
Zusatzmoduls Uber das
Kabel.

Bei Betrieb mit dem Infrarot
System muf3 das
Zusatzmodul aus einem
eignenen Akku versorgt
werden

Verbindungskabel
8 - Polig

Pin 1

Blinker =z |
Ricklicht == |
Bremslicht e |

Ruckfahr Scheinwerfer e |

NebelschluBleuchte o=

>

Lichverteiler Anhanger
MaRe 51 X 16 mm

mehr Nachteile, (schlechter Wirkungsgrad, Warmeentwicklung, KiihimaRnahmen),
als Vorteile hatte. Auf die Integration eines getakteten Spannungswandlers haben
wir aus Platzgriinden verzichtet, aulRerdem hétte ein getakteter Spannungswandler
die ganze Schaltung wesentlich verteuert.

Weiterhin werden in den MC-UMD noch vier Einstellregler, die auf der Platine inte-
griert sind eingelesen. Die Funktion der Regler wird spéter erklart.

Weiterverarbeitung der Informationen:

Zunachst werden die Multinaut - Funktionen decodiert.

Die gesammelten Informationen werden zu einem Datenpaket zusammengefaf3t und
durch eine Prifsumme vervollstandigt. Dieses Datenpaket wird dann an den nach-
sten Teil des MC-UMD, die Ausgabeeinheit weitergeleitet.

Die Ausgabeeinheit sorgt fur die richtige Zuordnung der Schaltfunktionen, die Sie
ja selber bestimmen, in dem nach lhren Angaben die Ausgabefunktionen program-
miert sind.

Gleichzeitig wird das Datenpaket mittels eines Ausgabetreibers lber ein Kabel,
alternativ auch per IR Ubertragung, zum Anhénger gesandt.

In diesem Datenpaket sind alle gesammelten Informationen, auch die, mittels Zu-
satzfunktion 1+2 eingelese nen Proportional Kanale, sowie der Takt fur den Blinker
(zur Synchronisation) enthalten. Das heift, auch im Anhanger kdnnen alle Informa-
tionen ausgewertet werden.

Auch hier ist es so, das Sie bestimmen, welche Informationen ausgewertet wer-
den, bzw. welche Funktionen nach Ihren Vorgaben Programmiert werden.

Verarbeitung im Anhanger - Zusatzmodul:

Im Zusatzmodul im Anhanger werden nun die Daten empfangen. Um fehlerhafte
Ubertragungen zu erkennen wird zundchst aus den empfangenen Daten eine Prif-
summe ermittelt. Diese Prifsumme wird mit der empfangenen Prifsumme vergli-
chen. Wird Ubereinstimmung festgestellt, so sind die empfangenen Daten
einwandfrei und kénnen weiterverarbeitet (ausgewertet) werden. Das Zusatzmodul
stellt auch die unter Zusatzfunktion 1+2 eingelesenen Proportional Kanale zur Verfi-
gung.

Die empfangenen Daten kénnen dann durchaus auch noch an einen zweiten An-
hanger gesendet werden.

Das Konzept des MC-UMD wird hierdurch deutlich, alle Informationen sind an je-
dem Punkt verfugbar. Daraus ergibt sich auch, das die Verarbeitung im Anhdnger
sich durchaus nicht auf die vorgesehenen Funktionen zu beschrénken braucht, so
das es bei einer Spezialausfiihrung auch méglich ist mehr zu realisieren.
Gleichzeitig ist damit aber auch klar das das MC-UMD System nicht kompatibel zu
anderen Systemen sein kann.

Grundfunktionen des MC-UMD:
Ersatz von 2 Multinaut Decodern

Dazu sofort einige Erlauterungen. Vom Prinzip her kann der MC-UMD 16 Funktio-
nen Verarbeiten. Das heil’t, bei Futaba zwei Multinaut - Kanale, bei Graupner einen
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Einstellungen am MC-UMD

P1  Blinker links / rechts

P2 Bremslicht

P3 Rickfahrscheinwerfer

/— P4  Geschwindigkeit Rundumlicht

% Q) [cX:YeYeYeYeYcYeXe)
cogecgeeqj I 1O

| G$CC00GG0

. (el X Ielele IeXele
s:s
Tl

St ODO0000
ﬁ 51 0oooo

B ooo St St5

St10

Skizze zeigt den MC-UMD in "halber" Ausfiihrung
Einstellungen am MC-UMD

- Wichtig - Benutzen Sie unbedingt einen passenden Schraubendreher, am besten
einen kleine Kreuz-Schlitz-Schraubendreher.

Auf der Platine des MC-UMD befinden sich 4 Einstellregler die sich zunachst alle in
Mittelstellung befinden sollten.

Nachdem alle Verkabelungsarbeiten ausgefiihrt wurden, wird die Spannung einge-
schaltet.

Einstellen des Blinkers :
Beginnen Sie mit der Einstellung P1, dieses Poti hat mehrere Funktionen:

Blink-Funktion ausschalten (falls Sie den Blinker per Multinaut-Funktion schalten),
Poti in linker oder rechter Endstellung.

Wenn der Blinker bei Lenkeinschlag blinken soll, stellen Sie den Trimmhebel der
Lenkung am Sender in linke Endstellung. Bringen Sie P1 in Mittelstellung. drehen
Sie P1 ausgehend von der Mittelstellung gegen den Uhrzeigersinn, bis der Blinker
funktioniert.

Sollte der Blinkgeber nicht links blinken sondern rechts, so bringen Sie P1 wieder un
Mittelstellung und drehen Sie nun im Uhrzeigersinn bis der Blinkgeber funktioniert.
Damit haben Sie die Blinkrichtung vertauscht.

Einstellung fur Bremslicht :

Bringen Sie P2 in Linksanschlag. Bringen Sie den Steuerknippel fir den Fahrten-
regler in Mittelstellung (Motor steht). Stellen Sie den Trimmhebel am Sender in Maxi-
mum (vorwarts oder riickwérts). Drehen Sie nun P2 langsam im Uhrzeigersinn, bis
das Bremslicht leuchtet.

Das Bremslicht wird nun immer fiir ca. 3 Sekunden leuchten, sobald Sie den Steuer-
kniippel in die Mittelstellung bringen.

Seite 9
Systemkomponenten

Uber zwei Schaltfunktionen des Multiswitch kénnen Servosignale erzeugt werden,
dann natirlich nicht proportional sondern Endstellung links, Mitte, Endstellung
rechts. Auch folgende Méglichkeit realisieren wir gerne fir Sie. Sie betdtigen Schal-
ter 1, das Servo lauft links, Sie lassen den Schalter los, das Servo bleibt stehen. Sie
betatigen Schalter 2, das Servo lauft rechts, Sie lassen den Schalter los, das Servo
bleibt stehen.

Vielleicht um bei einem Panzer oder Schiff den Geschiitzturm zu steuern ?
Hierzu gibt es verschiedene Variationen, haben Sie keine Scheu, bei uns ndhere In-
formationen einzuholen.

Einzelkomponenten des MC-UMD-System
MC-UMD Vollversion / Halbversion
Der MC-UMD st lieferbar in zwie Versionen

Die Vollversion unterstitzt alle beschriebenen Funktionen (2 Multinaut-Decoder)
MaRe 121 X 41 mm.

Die Halbversion entspricht der Vollversion ist jedoch kleiner und hat weniger Ausga-
bemaglichkeiten. Es wird jedoch nur die Funktion eines Multinaut-Decoders ausge-
fuhrt und es fehlen die Ausgabemd&glichkeiten Giber St, St8, St9, St10. Male 81 X 41
mm

Zusatzmodul fir Anhanger / Auflieger

In Verbindung mit unserem Zusatzmodul fur Auflieger / Anhanger kdnnen Sie
auch die Beleuchtung des Anhangers bzw. Aufliegers steuern. Die Verbindung zur
Zugmaschine erfolgt tber ein lediglich dreipoliges Rundkabel, worin auch die Strom-
versorgung des Aufliegers / Anhdngers gefiihrt wird. Dabei stehen lhnen auf dem
Zustzmodul noch freie Schaltfunktionen zur Verfiigung. lhnen wird schon eine pas-
sendeVerwendung einfallen.

Ebenfalls stehen die, bereits unter 'Servo - Steuerung' erwahnten Servo - Funktio-
nen auf dem Zusatzmodul zur Verfiigung. Vielleicht zur Steuerung einer Ladebiihne ?

Lichtverteiler vorne

Der MC-UMD ist dafiir ausgelegt, bei Frontlenker direkt unter dem Armaturenbrett
einzubauen. In diesem Fall kann die vordere Beleuchtung direkt angeschlossen wer-
den. Wird der MC-UMD anders eingebaut, so kénnen Sie, miissen aber nicht unse-
ren Lichtverteiler vorne einsetzen.

Lichtverteiler hinten

Der Lichtverteiler hinten ist so bemessen, daR er in die Stol3stange ingebaut wer-
den kann. Die Verbindung zum MC-UMD erfolgt Gber ein Flachbandkabel.

Verbindungskabel zum Anhé&nger / Auflieger

Wenn Sie mit Anhanger oder Auflieger fahren und zur Beleuchtung unser Zusatz-
modul einsetzen,wird dieses Verbindungskabel eingesetzt. Hierliber erfolgt auch die
Stromversorgung des Aufliegersoder Anhangers.

Leistungsschalter 5 Ampere
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Anschlu von Servos / Motorsteuerung
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Anschlu® von Servos und Kabel fiir Anhanger/Auflieger.

Auf dieser Skizze ist gezeigt wo sie am MC-UMD die beiden Servos anschliefen kdnnen.

Ob Sie die Servo-Anschliisse nutzen wollen muf® im Fragebogen angegeben werden. Weiter-
hin wird gezeigt wo das AnschluBkabel zum Hanger eingesteckt wird.

Selbstverstandlich gehdren zum Verbindungskabel Stecker und Buchsen, so das das eigentli-
che Verbindungskabel an der Zugmaschine leicht ein-und ausgesteckt werden kann.

Anschlu der Motorsteuerung.

Die Motorsteuerung dient dazu einen Motor zu M
steuern. Dazu werden 2 Kanéle des Multiswitch
benétigt. Sinnvollerweise benutzt man einen M+
Schalter des Multiswitch mit 2 Umschlagrichtun-

gen und Mittelstellung.

Mittelstellung = Motor aus.
Nach oben = Motor dreht rechts
Nach unten = Motor dreht links.

Beachten Sie auch hier, das entsprechende An-
gaben im Fragebogen gemacht werden missen,
damit wir wissen, auf welche Schalter diese
Funktion gelegt werden soll.

Auch die Steckerbelegung ist nur beispielhaft,
Sie bestimmenm auch, iiber welche Ausgabe-
transistoren benutzt werden.

St7/13
St7/14

+ Batterie (Beispiel)
- Batterie

Motorsteuerung
Malle 25 X 20 mm
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Einbau MC-UMD

Allgemeines

Primar ist der MC-UMD vorgesehen zum Einbau bei Frontlenker direkt unter dem
Armaturenbrett. Dabei kénnen die einzelnen Lampen direkt (I6tfrei) mit dem MC-
UMD verbunden werden.

Natirlich kann der MC-UMD auch an beliebiger Stelle positioniert werden. Dann kdn-
nen allerdings die La&mpchen nicht mehr direkt mit dem MC-UMD verbunden werden,
es sei denn, die Anschlisse der Lampchen werden allesamt soweit verlangert, das
sie bis zum MC-UMD reichen.

Alternativ steht lhnen unser Lichtverteiler vorne (MC-UMD/LV) zur verfiigung der zu-
sammen mit einem passenden Adaptekabel geliefert wird.

Einbau MC-UMD

Uberpriifen Sie zunéchst die Vollstandigkeit:

1.) MC-UMD Voll-oder Halbversion,

2.) Verbindungskabel zur hinteren Beleuchtung,
3.) Isolierbuchsen, 3 Stk.

4.) Abstandsrélichen, 3 Stk.

Montieren Sie den MMC-UMD an einer von lhnen bestimmten Stelle unter Zuhilfe-
nahme der Isolierbuchsen und der Abstandsrélichen.

- Achtung -

Stellen Sie unbedingt eine solide Masseverbindung her.

Verbinden Sie dazu den Minus-Pol der Fahrbatterie mit dem Chassis.
(Wie im Auto auch) Dies veringert Stérungen der Fahrzeugelektronik.

Schraube
E‘JZ? Iso-Buchse
| Platine
E E’\Abstandsrﬁllchen
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Lampen Vorne und Hinten
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Verbindungskabel
10 Polig
Blinker
Standlicht Signalgeber f. . o
Ruckwartsfahrt = Z | —=—=D
Femlicht U R Sw !
T e —— ¢ 1 D)
Fahrlicht : ) .
St1a st T Freie Funktionen
UUL)
o [327]
St 12 UL | || N} St 13
ddslalskh| 20| 2f] [d7e5/4[32f
le=c=———1 L ——==p Blinker
fa=c————1 L———==3 Riicklicht
fasc———————2 L —————===—=0 Bremslicht
(a=e——""S" L ———— === Riickfahr Scheinwerfer
== ===ID NebelschluBleuchte
Lichtverteiler hinten
MARe 51 X 16 mm
-- Achtung wichtig --

Wie auf dieser Abbildung zu sehen ist, sind teilweise 2 Lampchen in Reihe
geschaltet. Alle Lampchen 6 Volt. Wird z.B. fir den Rickfahrscheinwerfer nur ein
Lampchen eingebaut, so ist das fehlende Lampchen durch einen Ersatzwiederstand
mit 100 Ohm zu ersetzen.

Diese Widerstandswerte beziehen sich auf Speisespannung 12 Volt.
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AnschluBbelegung

Belegung der Steckverbinder

St1

1 Nicht belegt

2 - Batterie

3 + Batterie

St2

1/2  Blinker Links

3/4  Standlicht

5/6  Fernlicht

7/8  Fahrlicht

St3

Verbindung zum Anhénger
1 Signal

2 - Batterie

3 + Batterie

St4

Anschliisse zum Empféanger
1 Multinaut 1

2 Multinaut 2

3 Impuls Lenkung

6 Impuls Fahrtenregler
9 Impuls Zusatzkanal 1
12 Impuls Zusatzkanal 1
4/7/10/13 + 4,8 Volt Empfangerspannung

5/8/11/14 - 4,8 Volt Empfangerspannung
15/16 Interne Verwendung

Stb

Verbindung zur hinteren Beleuchtung
Blinker hinten links

Bremslicht hinten

Frei

Ruiickfahrscheinwerfer

Frei

Funktion via T6 NebelschluRleuchte
(kundenspezifisch)

Batterie

Funktion via T7 kundenspezifisch
9 Blinker hinten rechts

10 Rucklicht gekoppelt mit Standlicht
ST6

Nur benétigt bei Halbversion

oA WN -

© ~N

1 Funktion via T1 kundenspezifisch normal an
St 7,4 vorgesehen f. Hupe (Horn)
2 Funktion via T2 kundenspezifisch normal an

ST 7,2 vorgesehen f. Motorsound
3 + Batterie

St7

Funktionen zur freien Verfligung, Kundenspezifisch belegt

O ~NOO OB W N

©

10
11
12
13
14
15
16

St8,

+ Batterie

T1 Kundenspezifisch, vorgesehen f. Horn (Hupe)
+ Batterie

T2 Kundenspezifisch, vorgesehen f. Motorsound
+ Batterie

Frei

Pin 1 1C3 via 1k, Servo-Impuls Kundenspezifisch
Pin 2 IC3 via 1k, Servo-Impuls Kundenspezifisch
T19 Kundenspezifisch

T12 Kundenspezifisch

T18 Kundenspezifisch

T13 Kundenspezifisch

T17 Kundenspezifisch

T14 Kundenspezifisch

T16 Kundenspezifisch

T15 Kundenspezifisch

St9

Servo-Impulse kundenspezifisch

1
2

3
St10
112
3/4
5/6
78
St 11

Servo-Impuls
+ 4,8 Volt Empfangerspannung
- 4,8 Volt Empfangerspannung

Fahrlicht
Fernlicht
Standlicht
Blinker rechts

Stecker 11 wird nur eingesetzt bei der Halbversion, er
entspricht dann Stecker 10

St 12 Lichtverteiler hinten
1/2  Blinker

3/4  Rucklicht

5/6 Bremslicht

7/18  Rickfahrscheinwerfer

St 13 Lichtverteiler hinten
Wie St 12

St 14 Lichtverteiler hinten
1 + Batterie fir Signalgeber
2 - Batterie Ruckwartsfahrt
St 15 Lichtverteiler hinten
1 Batterie

2 T6 NebelschluBlicht von St 5/6 (Kundenspezifisch)
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Anschliisse zum Empféanger
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Lenkung Eg
Fahrtenregler H

Prop. 1 M
Prop.2 E,E—//

Diese Skizze zeigt die Anschliisse, mit denen der MC-UMD mit dem Empfanger
verbunden wird.

Multinaut 1 und Multinaut 2 werden in die entsprechenden Buchsen des Empféangers
gesteckt.

Der Stecker Fahrtenregler wird in den Fahrtenregler-Kanal gesteckt, der
Fahrtenregler in die entspr. Buchs am Kabel des MC-UMD. Uber diese Verbindung
wird die Information fiir Rickfahrscheinwerfer und das Bremslicht gewonnen.

Der Stecker Lenkung wird in die entsprechende Buchse am Empfénger gesteckt,
das Lenkservo in die Kabelbuchse des MC-UMD. Hieraus werden die Informationen
fur den Richtungsblinker gewonnen.

Die Stecker Prop. 1 und Prop. 2 kénnen, miissen aber nicht genutzt werden, um
Proportionakanale in den MC-UMD einzuspeisen, die im Hanger oder Auflieger
genutzt werden sollen.

% Lenkung
% Fahrtenregler

Die Anschliisse + Batterie und - Batterie verbinden Sie mit der
Bordspannungsversorgung. Am besten tiber unsere Sicherungs - und
Stromverteilerplatine, mit der Sie zentral die Stromversorgung schalten kénnen.

Die Spannung muf3 mindestens 7 Volt betragen, damit der MC-UMD einwandfrei
arbeiten kann.

Seite 15
Ubersichtsplan Beleuchtung
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AnschluRbelegung
T TH2
0680660000 e?cgeeeeee (eXeXe) e?céseeeeee 2 (eXeXe)
) Ic1 14
565G50Gos CC00000000 eeeeé.?seeeTT:?5
PLS /P2 & /P3G G
CEXSITIE] S TC
_ Co00ooog) 17
E Iét_ St7 T18 [CC Ol
[m] St4 9 |CC G
oodthoon -
st
Platine des MC-UMD
MaRe : 121 X 41 mm
123
St1 ufele Bezeichnung und Funktion der
] Einstellregler P1, P2, P3, P4
st2 P1:

St3

St4

St5

St6

St7

St8
St9

St10

St11

12345678 |

123|
CCCCCCCC|2468101214 16
CCCCCCCCI1357 9 111315

CCCCC|246810
CCCCCI1357 9

123

CCCCOOC0|2468101214 16
eeeeeeegww 9 111315
[eceg123
[eceg)123

12345678
100000000 |

12345678
100000000 |

Steckverbinder des MC-UMD
und Zahlweise

Einstellpunkt fir Richtungsblinker.
N&hrese siehe unter "Einstellungen des
MC-UMD"

P2 :

Einsatzpunktes fur Bremslicht.

P3:

Einsatzpunkt fiir Rickfahrscheinwerfer.
P4 :

Geschwindigkeit Rundumlicht
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Lichtverteiler Vorne / Rundumlicht

Anschaltung Lichtverteiler vorne mittels Adapterkabel

An St 2 MC-UMD

|I'|'II'|I'|I'II'II'I | | I'|I'I|'II'|I'II'|_||

An St 10 MC-UMD
bzw. St 11 MC-UMD

Male 66 X 16
mm
| 00000 | | [m] 10 |
Blinker cp=—=—" —=—u>
Standlicht == >
Fernlicht ce== e

Fahrlicht ca==

Anschlu® Rundumlicht.

Diese Skizze zeigt, beispielhaft,
wie das Rundumlicht angeschlos-
sen wird.

Beachten Sie auch hier, das ent-

sprechende Angaben im Fragebo-
gen gemacht werden missen, da-

+ Batterie St 7/1

mit wir wissen, auf welche Schal-
ter diese Funktion gelegt werden
soll.

St7/13

St7/14

St7/15

St7/16
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Systemkomponenten Leistungsschalter / Sicherungsplatine
. +Batterie — — - Batterie

Der MC-UMD kann von sich aus Lasten bis zu 0,5 Ampere schalten. Theoretisch Anschlul} des Leistungsschalters 5
natirlich mehr, aber aufgrund der engen Leiterbahnfiihrung wollen wir dem MC- Ampere
UMD nicht mehr zumuten. Die Skizze zeigt den AnschluB des Leistungs- St7/15
Far Anwendungen, die einen héheren Strom bendtigen haben wir einen Leistungs- schalters. Wie zu sehen ist, wird + / = Batterie (Beispiel)
schalter entwickelt, der auch mit 5 Ampere fertig wird, kurzzeitig sogar noch erheb- angeschlossen, sowie eine Verbindung an den

lich mehr.

Motorsteuerung
Falls Sie in die Verlegenheit kommen, einmal einen Motor steuern zu miissen, sei

MC-UMD. Weche Funktion des MC-UMD Sie verwenden
bleibt Innen tberlassen bzw. wird von Ihnen vorgegeben.

Y
Diesen Baustein kénnen Sie mit einer Spannung von 5 - 15 :i'.r_': e e

. L . .. . - . . Volt Betreiben.
es eine Seilwinde oder einen Motor fiir den Antrieb einer Kippmulde, setzen Sie un- . o - ‘E
Motorsteuerung ein. Der Motorstrom dieser Motorsteuerung von 0,8A reicht fur Der angegebene Anschiuf ST 7/ 15 ist nur ein Beispiel, bl
sere e . - e , ’ X welche Funktion des Multiswitch Sie benutzen wollen, be-
fast alle Anwendungsfalle aus. Falls nicht, wir kénnen auch 'dicker’ - fragen Sie uns. stimmen Sie. Leistungsschalter 5 Ampere

Lampen

Was wére ein Fahrzeug ohne Beleuchtung, von uns bekommen Sie auch die pas-
senden Lampchen. Sie kdnnen natiirlich auch die handelstblichen einsetzen.

Sicherungsplatine

Um den Schutz der elektrischen und elektronischen Komponenten zu gewahleisten,
empfelen wir lhnen die Absicherung der Stromkreise. Wir haben dafiir eine Siche-
rungsplatine entworfen. Hierbei wird zum Schalten der Stromversorgung ein lei-
stungsstarkes Relais verwendet. Das Relais ist nach bestimmten Gesichtspunkten,
wie Schaltleistung, Leistungsaufnahme und Zuverlassigkeit ausgesucht.
Leistungsstarkes Relais.

AnschluB3 der Ladebuchse.

Absicherung des Fahrmotors und des Fahrtenreglers durch eine leistungsféahige Si-
cherung.

Vier Miniatur-Sicherungen zur freien Verfiigung, jeweils 2 oder 4 Ampere

MafRe 25 X 20 mm

Sicherungsplatine.

Mittels Relais und (einfachem) Schalter wird die Stromversorgung zentral geschaltet. Abgesi-
cherte Ausgédnge sorgen fiir den Schutz der elektrischen Komponenten. Malte 68 X 44 mm
Die Sicherungsplatine (Abb. unten links ) wird an einer passenden Stelle unter zuhilfenahme
von Abstandsrélichen montiert. Die Belegung der Klemmen ist aus der unten stehenden Abb.
links ersichtlich. Im Auslieferungszustand ist das Relais mittels Vorwiederstand auf eine Span-
nung von 12 Volt eingestellt. Soll die Sicherungspaltine fiir eine kleinere Spannung verwendet
werden, zB. 7,2 Volt, so muf eine Létzinn-Briicke hergestellt werden. Die rechte Abb. zeigt
die Platine von Unten. Mit L6tkolben und etwas Létzinn wird an der angegebenen Position
eine Briicke hergestellt.

Passende Ersatzsicherungen sind bei uns erhéltlich oder im gut sortierten Elektronik-Handel.
Die Bestlickung der Platine im Auslieferungszustand:

F1 16 Ampere, Sicherung fur Fahrtenregler / Motor

F2,2 Ampere F3,2 Ampere F4, 2 Ampere F5, 2 Ampere
- F = Sicherung -

Relais

@°
@

(3)
 § 9 ]
S
-
- Batterie \\ ,
cclocjscjes/® 0004,
FTOOMONOOSE 5§ N DN T — 00 . .
LEWLsLs28 0Ng g2 Briicke zum Einstellen der
tgto ﬁg g R g g’ SS Spannung, Ansicht auf die
0@ 0 09988 cc 8B Létseite.
o o -
SSQNEEG®® Gebriickt  =6-9 Volt
s s NN g & 2~ Off =9-15 Volt
TTogLe+ en Suome
NN o
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Einfiihrung / Standartfunktionen

Multinaut - Kanal, bei Multiplex einen Kanal, bei der dlteren Robbe Promars, die pro
Multinaut - Modul 6 Kanéle liefert, waren das 2 Multinaut-Kanéle.

Das Konzept des MC-UMD ist allerdings so flexibel, das durchaus mehr als 16
Funktionen eingelesen werden kdnnen. Zum Beispiel zwei Multinaut - Signale beim
Graupner, das waren dann immerhin 32 Schaltfunktionen. Der MC-UMD ist eigent-
lich nur durch seine Ausgabemdglichkeiten begrenzt. Auf die zusatzlichen Informa-
tionen kann z.B. im Anhanger zugegriffen werden.

Da wir schon einmal dabei waren haben wir noch einige zusatzliche Méglichkeiten
eingebaut:

Blinker

Blinker links, Blinker rechts, Warnblinker. Das Signal zum einschalten Blinker
rechts / links wird aus dem Fernsteuerkanal fiir die Lenkung entnommen. Der Ein-
satzpunkt des Blinkers ist einstellbar.

Es gibt Leute, die sagen "Normalerweise blinke ich erst, dann wird die Fahrspur ge-
wechselt"

Auch diese Méglichkeit kbnnen wir realisieren, Sie geben die Schalterfunktionen vor,
wir programmieren lhren MC-UMD nach |hrer Vorgabe.

Warnblinker
Der MC-UMD erzeugt auch den Takt fir den Warnblinker, der Warnblinker bené-
tigt eine Schalter Funktion des Multiswitch. Sie geben den Schalter vor.

Bremslicht

Manche Fahrtenregler erzeugen ein Signal fur das Bremslicht, jedoch lange nicht
alle. Das Signal fur das Bremslicht wird aus dem Fernsteuerkanal fir den Fahrten-
regler gewonnen. Diese Funktion ist abschaltbar. Das Bremslicht erlischt nach ca. 3
Sekunden.

Ruckfahrscheinwerfer

Manche Fahrtenregler erzeugen ein Signal fir denRuckfahrscheinwerfer, jedoch
lange nicht alle. Das Signal fir den Riickfahrscheinwerfer wird aus dem Fernsteuer-
kanal fur den Fahrtenregler gewonnen. Auch diese Funktion ist abschaltbar.

Beleuchtung

Der MC-UMD ist vorbereitet fir den direkten Anschluf® der Beleuchtung vorne und
hinten. Die Anschlisse auf dem MC-UMD sind allesamt |6tfrei ausgefiihrt. Fir die
hintere Fahrzeugbeleuchtung kénnen Sie, miissen aber nicht, unseren Lichtverteiler

hinten benutzen. Selbstverstandlich bieten wir lhnen auch die passenden Lampchen.

Servo - Steuerung

Der MC-UMD kann auch Servoimpulse erzeugen, das hei3t Sie kénnen auch Ser-
vos ansteuern. Dazu gibt es verschieden Mdéglichkeiten.
Einige Hersteller ibertragen zusammen mit den Schaltfunktionen auch zwei Propor-
tionalkanale im Multiswitchsignal. Diese kénnen entweder auf dem MC-UMD oder
auf dem Zusatzmodul abgenommen werden.

Seite 21
Einstellungen am MC-UMD

Einstellung fir Rickfahrscheinwerfer:

Auch hier beinhaltet P3 mehrere Funktionen. P3 in Mittelstellung = Funktion aus, Lin-
ker oder rechter Endanschlag = Funktion aus. Einstellung nach links = Ruckfahr-
scheinwerfer leuchtet bei Vorwartsfahrt, Einstellung nach rechts, Riickfahrscheinwer-
fer leuchtet bei Ruckwartsfahrt.

Bringen Sie P3 in Mittelstellung, sowie den Steuerknippel fur den Fahrtenregler und
dessen Trimmung in Mittelstellung.

Trimmung nun voll nach hinten. Drehen Sie P3 langsam im Uhrzeigersinn, bis der
Ruckfahrscheinwerfer leuchtet. Stellen Sie nun die Trimmung auf Mitte, so verlischt
der Ruckfahrscheinwerfer.

Sollte nun der Rickfahrscheinwerfer bei Vorwartsfahrt leuchten, so beginnen Sie die
Einstellung noch einmal von der Mittelstellung P3 aus, nun aber gegen den Uhrzei-
gersinn.

Einstellung Rundumlicht :

Voraussetzung ist, das Sie bei der Bestellung lhres MC-UMD das Rundumlich geor-
dert haben und auch angegeben haben an welche Ausgabepunkte lhr Rundumlicht
angeschlossen sein soll. AuBerdem missen Sie eine Multinautfunktion fir das
Rundumlicht angegeben haben.

Nachdem Sie nun die vier Lampchen fir das Rundumlicht angeschlossen haben,
schalten Sie nun an Ihrem Fernsteuersender die Funktion 'Rundumlicht' ein. Deas
Rundumlicht leuchtet mit einer mittleren Frequenz. Drehen Sie P4 langsam im Uhr-
zeigersinn oder gegen den Uhrzeigersinn, dan wird die Frequenz schneller oder
langsamer.

Damit sind die Einstellungen beendet.
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Blockschaltbild
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Einbau Zusatzmodul

Anschliusse Zusatzmodul.

Diese Skizze zeigt die Anschliise des Zusatzmodules, das im Anh&nger bzw. Auflieger
installiert wird.

Normalerweise erfolgt die Stromversorgung iiber das 3-Polige Verbindungskabel.
Falls jedoch ein Akku im Anh&ger installiert ist, kann die Stromversorgung auch tber
die mit "Ortliche Speisung" bezeichneten Anschliisse erfolgen. Die Mindestspannung
muR 7,2 Volt betragen.

Zum Anschluf3 der Beleuchtung des Anhangers kann unser Lichtverteiler hinten fiir
Anhénger verwendet werden (MC-UMD/LA).

Zum Lieferumfang des Zusatzmoduls gehdhren zwei 8-Polige Kabel, die einseitig
bereits mit Steckern versehen sind. Das eine Kabel wird als Verbindung zur hinteren
Beleuchtung verwendet.

Hierzu ist das Kabel zunachst abzuldngen und dann, falls unser Lichtverteiler MC-
UMD/LA verwendet wird, der Anschlu3stecker zu montieren. Zur Montage sehen Sie
bitte zur Seite 26 / 27 (Montage der Steckverbinder.

Das zweite mitgelieferte Kabel wird fiur die freien Funktionen verwendet, die Belegung
geht aus der nebenstehenden Skizze hervor.

Die beiden Servo - Steckplatze fiihren standartmaRig die, an der Hauptplatine des
MC-UMD zugefiihrten Signale Prop. 1 und Prop. 2

Belegung des Ubertragungskabels zum Héanger,
siehe dazu auch Seite 25

123 | Buchse fur das
00d | Verbindungskabel auf
dem Zusatzmodul

Pin 1 Daten Weil}
Pin 2 + Batterie Griin
Pin 3 -Batterie Braun
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Einfiihrung

Der MC-UMD
die Fahrzeugausristung nach Maf
Eine Einflihrung.

Sicher kénnen Sie sich unter diesem Namen wenig vorstellen, aber es ist nun ein-
mal so, daB jedes Kind einen Namen haben muf3.

Der Name setzt sich folgendermafien zusammen:

(M)icro (C)ontroller - (U)niversal (M)ultiswitch (D)ecoder

Zu diesen Ausdriicken nun eine kleine Begriffsbestimmung aus der Welt der Compu-
ter, aus der diese Ausdriicke entliehen sind.

Micro Steht fiir klein oder winzig.

Controller Ist ein Begriff der besagt, daR es sich um einen Miniatur Computer han-
delt. Bei einem solchen Controller sind zusatzliche notwendige Einrichtungen wie
Programmspeicher, Datenspeicher und Peripherie, die in einem grof3en (Tisch)
Computer als einzelne Komponenten vorliegen, in einem kleinen Gehduse vereint.
Die Leistung eines 'Grof3en' erreicht so ein Controller natirlich nicht, aber das ist ja
auch nicht erforderlich.

Universal Ist Klar.

Multiswitch Sprich Multiswitsch. Dies ist kein Schreibfehler. Multi = Mehrfach,
Switch = Schalter. Ein Multiswitch ist also ein Mehrfach - Schalter.

Decoder Ein Decoder ist das Gegenstiick zu einem Coder. Ein Coder Kodiert (Ver-
schlisselt) ein Signal, in diesem Fall das Multiswitch-Signal. Die Verschliisselung
des Multiswitch - Signals ist not wendig, damit die verschiedenen Schalterstellungen
Uber Funk tibertragen werden kénnen. Ein Decoder Entkodiert (Entschliisselt) ein Si-
gnal, hier das Multiswitch-Signal und stellt die einzelnen Schaltfunktionen wieder zur
Verfligung.

Die Eigenschaften des MC-UMD:

Wie oben bereits gesagt entschlisselt der MC-UMD das Multiswitch - Signal. Die
einzelnen Schalter stehen direkt zum schalten von Lasten zur Verfiigung.

Da die verschiedenen Hersteller naturlich ihre Multiswitch Kanéle unterschiedlich
verschlisselt haben (jeder hélt sein System fiir das beste) muf3 normalerweise auch
der Multiswitch Decoder des jeweiligen Hersteller erworben werden.

Dies hat uns bewogen den MC-UMD zu entwickeln. Das Universal im Namen deu-
tet es an, der MC-UMD kann die Multiswitch Signale verschiedener Hersteller ent-
schlisseln. Dies ist mdglich durch einen austauschbaren, preiswerten Microcontrol-
ler. Je nach Hersteller lhrer Fernsteuerung setzen wir das passende Entschliisse-
lungsprogramm ein.

Dadurch ist die Méglichkeit gegeben, bei Wechsel der Fernsteuerung einen Chip auf
dem MC-UMD zu tauschen, der das passende Entschliisselungsprogramm enthalt.
Die gesamte Uiberige Anlage bleibt in Ihrem Modell.

Das Besondere am MC-UMD

Seite 25
Verbindungskabel zum Anhdnger

Einbau des Verbindungskabels

zwischen Zugmaschine und Anhager oder Auflieger.

Das Kabelset besteht aus einem grauen Rundkabel mit montierter Buchse, sowie
einem Spiralkabel mit montiertem Stecker. Die beiden Kabel sind ausreichend lang.
Sie miissen abhangig vom Einbau abgelangt werden. Daher sind die Platinenstecker
noch nicht montiert.

Die Klinkenbuchse wird in der Zugmaschine an passender Stelle eingebaut. Das
Spiralkabel wird an dem Anhager bzw. Auflieger montiert.

Nachdem die Kabel am Fahrzeug montiert sind, werden diese abgeléngt.
AnschlieBend werden die Kabel ca. 1,5 cm abgemantelt. Die nun freiliegenden
Adern nicht abisolieren, sondern, wie unten im Bild gezeigt, die Kabel an die
jeweiligen Platinenstecker anschlie3en.

Siehe dazu auch Bedienungsanleitung:

Seite 24 Montage der Stecker

Seite 12  Steckplatz auf der Platine des MC-UMD

Seite 22 Steckplatz auf dem Zusatzmodul

- Achtung -

Das Verbindungskabel ist nicht geeignet, die Zugmaschine aus dem Hanger mit
Strom zu versorgen.

In die Klinkenbuchse sind Schutzwiderstande eingebaut, da die Klinkenverbindung
beim Stecken Kurzschliisse zwischen den Polen verursacht.

+ Batterie
Datenleitung

[ - Batterie

Klinkenbuchse mit
Kabel an der
Zugmaschine

L Weil3 Datenleitung
Braun, - Batterie

Grun, + Batterie

: WeiR3, Datenleitung
Grin + Batterie
Braun, - Batterie
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Gewiahrleistung

Gewdahrleistung:

Das vorliegende Gerdt wurde mit groBter Sorgfalt entwickelt und hergestellt. Aufgrund der ge-
setzlichen Bestimmungen betréigt die Gewahrleistungsfrist ein halbes Jahr. Sollte innerhalb
dieser Frist ein Defekt eintreten, der auf einen Herstellungs - oder Materialfehler zuriickgeht,
behalten wir uns, bei freier Riicksendung des vollstdndigen Gerétes, Austausch oder Instand-
setzung vor.

Ausschlufp der Gewdhrleistung:
Bei erkennbarer mechanischer Beschédigung sowie Manipulation an dem Gerit.

Haftungsausschlufi:
AE Modellbau iibernimmt keine Haftung fiir Folgeschidden, die auf falschen Anschluf, un-
sachgemifBe Anwendung des Gerdtes oder der Betriebsanleitung zuriickzufiihren sind.

Datenschutz:
Thr Name und Thre Anschrift wird von uns in einer Kundendatei elektronisch gespeichert.
Diese Daten werden jedoch in keiner Form weitergegeben.

Copyright 1994 Ewald & Kaufeld GbR.
Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil des Gerites oder dieser Betriebsanleitung darf ohne unsere
schriftliche Genehmigung reproduziert werden.

AE Modellbau

Ewald & Kaufeld GbR
Lindenhiigel 4

32839 Steinheim

A. Ewald Telefon: 052 33/14 06 (ab 18.00 Uhr)
Telefax: 052 33/38 18

W. Kaufeld Telefon: 052 82/83 00 (ab 18.00 Uhr)
Telefax: 052 82/83 00
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Montage der Steckverbinder

Montage der Steckverbinder fir Flachbandkabel.

Diese Bilderfolge zeigt die schrittweise Montage von Flach-
bandkabeln an die zugehérigen Stecker. Beachten
Sie unbedingt die Markierung firr Pin 1, sonst stimmt
anschlieftend die Belegung des Kabels nicht mit den
Unterlagen Uberein. Auf diese Seite gehort die mar-
kierte Seite des Kabels (Farbstrich)

Bild 1 wie im Bild 1 Kabel zwischen Buchsenleiste und
Klemmstick legen. - Achtung - Unbedingt beachten:
Das Kabel ist an einer Seite durch einen Farbstrich
markiert, diese markierte Seite gehért auf die Mar-
kierung am Stecker. Am besten funktioniert das Ver-
pressen, wenn das Flachbandkabel, an der Stelle, an
der es in den Stecker eingefiihrt wird mit einem Féhn
leicht erwédrmt wird. Die Isolierung wird dadurch wei-
cher.

Bild 2 In einem kleinen Schraubstock wird der Stecker zu-
sammengepreft, bis Oberteil und Unterteil hérbar
einrasten.

Bild 3 Das Kabel wird nun tiber den Stecker auf die andere
Seite gebogen und die Zugentlastung aufgesteckt.

Bild 4 Auch hierbei soweit zusammenpressen, bis die Zug-
entlastung hérbar einrastet.

Bild 5 Dieses Bild zeigt den fertig montierten Stecker mit auf-
gesetzter Zugentlastung. Beachten Sie die Nase auf
der Mitte des Steckers. Diese Nase dient als Verpo-
lungsschutz.

Nase fir
Verpolungsschutz

Bild 5
fertig montiert




